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Joysticks magnéticos

Serie J1
eelobau

Descripción

-  Joystick magnético multiaxial

-  Angulo de operación: ± 15º

-  Principio de operación: -efecto hall (versión analógica)

-  Protección contra inversión de polaridad

-  Conexión por conector Micro Fit 3.0 Carcasa 43025-1600

-  Protección EMC DIN 40839. Impulsos de test 1, 2, 3 a/b

(Industria del automovil) interferencia con 200 V/m o EMC

IEC 801-3 interferencia con 10 V/m

-  Retraso de la salida: 3 ms

-  Temparatura de trabajo de -25 ºC a + 85 ºC

-  Protección IEC 529: -IP-67

-  Posibilidad de incorporar 3er eje en el mango

Especificaciones técnicas

Tipo    Tensión       Salida         Corriente    Pos. central        Carga

J1 4.5-5.5 Vdc  0.5-4.5 Vdc  15 mA (máx.)      2.5 V            > 20 KΩ

(ratio)

Protección contra inversión de polaridad Si

Retardo en la señal de salida Aproximadamente 3 ms

Temperatura ambiente -25 ~ +85 ºC con botón eje-Z

-40 ~ +85 ºC sin botón eje-Z

Protección IP67

Conector Micro Fit 3.0 

Carcasa 43025-16

Dimensiones

Conector

Conexionado

Eje Z Ejes X e Y Eje Z semi-redundante Ejes X e Y
semi-redundantes

Ejes X e Y
redundantes
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Joysticks magnéticos

Serie J1
eelobau

Croquis de colocación

J1 con mango J1 con mango + botón integrado J1 con mango + eje Z

Montaje por abajo
y tornillos por arriba

Montaje y tornillos por abajo Montaje y tornillos por arriba

Escotadura de montaje Escotadura de montaje Escotadura de montaje
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Joysticks magnéticos

Serie J1
eelobau

Tipos disponibles

J1

Electrónica                               Función eje X                               Actuación                                                                  Mango

A= analógico                     A= Vuelve al centro                     0= Multi-eje                                                  K1= Estándar

H= Semi-redundante                   B= Enclavamiento TN1= Con pulsador NAMUR

R= Redundante                                                                                                                                           TS1= Con pulsador N.A.

ZA1= Con eje Z analógico

Señal de salida                           Función eje Y                                                                       ZH1= Con eje Z semi-redundante

6= Salida 0.5-4.5 V dc (ratio)             A= Vuelve al centro                                Montaje

B= Enclavamiento A= Inferior, tornillos por arriba

En joystick de un solo eje B= Inferior, tornillos por abajo

C= Superior, tornillos por arriba


