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Descripcion

- Joystick magnético de 2 ejes (anclaje desde arriba)

- Angulo de operacién: + 25°

- Esfuerzo radial maximo 2000 N

- Principio de operacion: -efecto hall (version analégica)

-valvulas reed (version digital)

- Proteccion contra cortocircuitos e inversion de polaridad
en la version analégica

- Conexion por conector Molex 5557 (6, 8, 10 6 12 pin)

- Proteccion EMC DIN 40839. Impulsos de test 1, 2, 3 a/b
(Industria del automovil) interferencia con 200 V/m o EMC
IEC 801-3 interferencia con 10 V/m

- Resolucion: 0.01 °© (en version analégica)

- Retraso de la salida: 3 ms (en version analégica)

- Temperatura de trabajo de -40 °C a + 85 °C

- Proteccion IEC 529: -IP-65 (por arriba), IP-67 (para la electrénica)
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Joysticks magnéticos

Serie J4

Tipos disponibles

7T

Carga radial

4= Anclaje

desde arriba

* En la version de 1 eje, la referencia del equipo tiene solo 8 digitos

r

Actuacion

0=
1=

2=

Multieje

Norte, Sur, Este y
Oeste (obligado en
version digital)

Con 1 eje *
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Electronica Tipo EMC
A= Analdgica A= EMC (DIN 40839)
R= Analdgica con (industria del automovil)

redundancia
D= Digital
C= CAN Bus Tipo de salida
Analdgica

1= Salida 4-20 mA

6= Salida 0.5-4.5 Vdc (ratio)
7= Salida 0.5-4.5 Vdc

X= Salida PWM
Digital

8= Salida reed (3 puntos)

Funcién

Bloqueo posicion central

A= Vuelve al centro

0= Sin bloqueo

1= Con bloqueo




