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PROCESADORES DUAL-CORE

ACCIONAMIENTO DE ALTA
EFICIENCIA DE MOTORES PM

ASIC *Modelos de tamano cons-

fructivo mayor de 2

ducidos por corrientes de conexion.
Aumenta la fiabilidad y la vida Util
del convertidor.

MCU de 32 bits

Alta capacidad de procesa-
miento para regulaciéon vectorial
ampliada.

Minimiza los tiempos de ciclo
internos para un comportamiento
de respuesta mds répido.

Mayor rendimiento y
fiabilidad

FUNCION AUTOTUNING
AMPLIADA

Evita dafos de los modulos IGBT pro-

Autotuning con el Autotuning dindmico para un mayor
motor en marcha rendimiento y control preciso

Avutotuning con el

Autotuning sin movimiento del eje
motor parado

Medicién de la
resistencia del
estator

Compensa la resistencia de los cables
de motor en largas distancias
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Diagrama de recambio del motor

El A510 dispone de un kernel de sistema
operativo de quinta generacion. Su

o autotuning avanzado detecta con pre-
cision los datos del circuito equivalente
] de motor.

El control vectorial de corriente permite
una puesta en marcha mds rdpida.

L83 g ! : ' s: Deslizamiento:

@ Ajuste sencillo de pardmetros para un cambio sin
complicaciones entre motores asincronos y motores
de imdn permanente.

@ Regulacién vectorial de corriente de altas prestacio-
nes para motores asincronos y de imdn permanente.

Motor asincrono Motores de imdn Motores de imdn
trifdsico permanente (SPM = permanente (IPM =
Lo Surface Permanent  Interior Permanent
- Econdmico Magnet motor) Magnet motor)

- Robusto
- Alta eficiencia - Alta eficiencia
- Disenio compacto - Diseno compacto
- Pares de retenciéon - Con par de reluc-
bajos tancia

PAR DE GIRO DE 200 7%
CON 0,5 HZ

La regulacién vectorial sin sensores (SLV) permite un par
de giro de 200 % incluso con una frecuencia extrema-
damente baja de 0,5 Hz.

Garantiza un comportamiento de operacion estable
para un gran numero de aplicaciones.

Par de giro (%)
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Velocidad del motor (%)

Par de retencién de 200 % con una regulaciéon con
realimentacién (SV = Sensor Vector mode)

CUMPLIMIENTO DE ESTANDARES
INTERNACIONALES

@ Conformidad con la directiva RoHS y certificaciones
reconocidas infernacionalmente.

RoHS
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DISENO DE MENOR TAMANO

@ Elnuevo disefo con una eficaz disipacion del calor
reduce el famano constructivo y con ello el espacio
requerido dentro del armario de control.

Modelo anterior

N |
/
49 % -
o mds <
- pequeiho -
- \
4200

*Basado en A510/440 V/5,5 kW (7,5 HP)

EMISION DE RUIDOS
EXTREMADAMENTE REDUCIDA

Modulacion PWM tradicional

Tme bl 4 ____@E Aoan

La exclusiva tecnologia
de modulacién Soft-PWM

reduce los ruidos de los
motores para ofrecer un
entorno industrial mds

silencioso.

Modulacién Soft-PWM

DESCONEXION SEGURA

@ La funcién de seguridad integrada desconecta la
tension de control del semiconductor de potencia.
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PROTECCION INTELIGENTE
CONTRA SOBRETENSION

@ La proteccion inteligente contra sobretension
suprime tensiones excesivas producidas por cargas
generadoras y retorna la energia a la carga. La fun-
cion no sélo protege al motor contra fallos, sino que
permite prescindir también de costosas unidades de
frenado.

Proteccién inteligente
confra sobretension

___________ - e ASSE s H e -\" Tensién bus DC -

Corriente que
genera par de giro

Energia generadora



La solucion completa de conirol de motores

para un gran numero de aplicaciones

Transportador vertical
| GrUas, elevadores

Mdquinas para el procesamiento de metales
| Prensas, tornos

Mdquinas para el procesamiento de pldstico y goma
| Extrusoras, mdquinas de moldeado por inyeccién

Controles de esfuerzo de traccién
| Impresoras, bobinadoras

Mdquinas textiles
| Mdquinas de tinte y de acabado

Maquinas de alambres y de cables
v | Trefiladoras



GUIA DE SELECCION

Con la operacion normal (ND = Normal Duty) y la operacién bajo condiciones duras (HD = Heavy
Duty) hay disponibles dos capacidades de sobrecarga.

ND. Guia de seleccidn HD. Guia de seleccion

Capacidad de sobrecarga de 120 %/60 s Capacidad de sobrecarga de 150 %/60 s y 200 %/2 s.

La operacion normal es apropiada especialmente para aplicaciones con El servicio pesado resulta especialmente apropiado para aplicaciones
ventiladores, bombas y de calefaccion, ventilacion y aire acondicionado. como equipos elevadores, prensas y maquinas herramienta.

Ejemplo: Para un motor de bomba con una potencia de 2,2 kW, selec- Ejemplo: Para el accionamiento de una banda de transporte con una
cione el modelo A510-2002-H. Ponga a 1" (ND) el pardmetro 00-27. potencia de 11 kW, seleccione el modelo A510-2015-H3. Ponga a'0"

*Hay que ajustar los pardmetros del motor. (HD) el parGmetro 00-27.

~ Servicionormal (ND) | Serviciopesado (HD)  Servicio normal (ND) | Servicio pesado (HD)
Modsionsto S medeioAsio | G Modsloasto TEFE | modeioasio EHET
1 075 | ASIO2001H | 5A (ASI10-4001-H3(F)  34A
15 |1 | [ASIGRG0TE INEAN
2] 15 | | ASI02002-H | 8A  AS510-4001-H3(F) 41 A A510-4002-H3(F) =424
322 ASI02002H  96A [ASI0-2003-H | 11A  ASI0-4002-H3(F) 54A |AS10-4003-H3(F) K 55A
537 ASI02003H  12A  [A5102005H3 | 175A  ASI0-4003-H3(F) 69 A |AS10-4005-H3(F) | 92A
75 55 ASI02005H3  21A |ASI02008H3 | 25A | ASI0-4005-H3(F) 11,1 A |A510-4008-H3(F) [148A
90 75 A5I02008H3  30A |ASIO2010H3 | 33A | ASI0-4008-H3(F) 17.5A |AS10-4010H3(F) | 18A
15 11 ASI02010H3  40A [ASIO2015H3 | 47A | ASIO-4010H3(F) 23A |ASI0-4015-H3(F) | 24A
20 15 ASI02015H3  56A |ASI02020H3 | OA | ASI0-4015-H3(F) 31A |A510-4020-H3(F) [ B1A
25 185  ASI02020H3  69A |ASI02025H3 | 7BA | ASI0-4020-H3(F) 38A |A510-4025-H3(F) | 39A
30 2 AS102025H3  79A  [A5102080H3 | B5A  ASI0-4025-H3(F) 44A |ASI10-4080-H3(F) | 45A
40 30 A5102030H3  110A [A5102040H3 | 115A  AS10-4030-H3(F) 58A |AS10-4040-H3(F) | 0A
S0 37 A5102040H3  138A [A5102050-H3 | 145A  ASI0-4040-H3(F) 72A |AS10-4050-H3(F) | 75A
60 45 ASI02050H3  169A |ASI0-2060H3 | 180A | AS10-4050-H3(F) 88 A |A510-4060-H3(F) | 91A
75 55 ASI02060H3  200A |ASI02075H3 | 215A | AS10-4060-H3(F) 103A | AS10-4075+H3 [118A
100 75 ASI02075H3  250A |ASI02100H3 | 283A | ASI04075H3  145A | AS10-4100+H3 [150A
125 94 ASI02100H3  312A |ASI02125H3 | 346A ASI04100H3  165A | ASI0-4125+H3 [ 180A
150 112 ASI02125H3  400A |ASI02150H3 | 415A | ASI0-4125H3  208A | ASI0-4I50H3 [216A
J7s | zo | AGIGRIS0NE) INESOAN
215 | 160 |
250 | 185 |
270 | 200 |
300 | 220 |
1335 | 250 |
375 | 280 |
425 | 315 |

DENOMINACION DE MODELO

B Fuente de Potencia del Iy Filtro anti-
Serie A510 alimentaciéon motor Modelo Conexion parasitario
2: Tipos de 200 V 001: 1 HP/0,75 kW H: Estandar Sin datos: de 1-/3 fases Sin dato:
4: Tipos de 400 V | (Indicacién LED) 3: Trifdsica ningun filtro
425: 425 HP/315 kW C: Grdfico (Display LCD) F: Filtro infegrado

Observaciones: Una "A" detrds de la denominacién de modelo identifica a un modelo especial.



CONEXION

Resistencia de frenad
r—— -y

[o]

®© H \
o \
o'a A\ o
°® Y oo
o= B1/P | B2
20 °
uu:z § X X & |
. » MC Rl d ARIP
Alimentacion de ( —— SL2 4+ 9
tension circuito J —— o=@ f— i V/T2 M
de potencia L, é T/L3 - w/r3 X
X x = n | =
S i E -
© La resistencia de puesta
. ,,l; l: a tierra tiene que ser
( Avance/parada ——— S menor de 100 Q.
Retroceso/parada — 52 Salida de sefial
analdgica 1, 2
Subir frecuencia §—" S3 ° (0-10v DC)
8
3 Bajar frecuencia s4 g SW32
5 g Lagica positiva (PNP)
©
o Velocidad predeterminada 1 s5 2
3 S Logica negativa (NPN),
® g ajuste de fabrica
7] R error S6 ® Tarjeta opcional
% E (tarjeta de generador
Funcién JOG g— . 7 de pulsos)
Base block externo ¢———" S8
24V Alimentacion de tension . )
para entradas digitales Salida de relé
*5
L Punto de ref - \ programable i
T ¥YC oniradas dgtaies 250 V AC hasta max. 1A,
- ~_R2A V DC hasta max. 1A
E Borne de conexién
para blindaje
© 1 / +12V Alimentacion de tension para en- R2C J
g tradas analégicas, +12 V, 20 mA
x -10V~0~10V
] Al1 Entrada analdgica programable SW2'3 DOI1
g (-10-10 V/0-10 V, 20 kQ) v 1 —<C h
k=) ¥== .
0 < 4~20mA/0~10V P Al2 Entrada analdgica programable 1 l“-__ Salida de optoacoplador
g (-10-10 V/0-10 V/4-20 mA, 250 Q) . programable™
© ov P Ajuste de DO2 (48 V DC/50 mA, colector abierto)
3 GND Punto de referencia fabrica 1 -1
© para sefiales analdgicas 1.—=|
£ ] 4 _|DOG J
w L -12V Fuente de alimentacién para
P entradas analdgicas™
Entrada de PO Salida de tren de pul-
LI Lpulsos ) P sos programable™
PI Entrada para pulsos de consigna GND 2
méx. 32 kHz 32 kHz max.
CON 6 1: Datos+
2: Datos-
Fl 3: Datos+
Entrada para interruptor 4: Reservado
de seguridad™ RS485 5: Reservado
F2 6: Datos-
7:5V
N N Pin 1 hasta pin 8 .
! iLinea 1} _Linea apantallada, P 8: GND
L 'blindada |1P de par trenzado
_ N

Simbolos de bornes

© Borne del circuito de potencia O Borne del circuito de control

Observaciones:

*1:

Sélo los equipos de 200 V con una potencia de 0,75-18,5 kW (1-25 HP) y los equipos de 400 V con una potencia de 3,7-22 kW

(5-30 HP) estdn equipados con un transistor de frenado integrado y disponen del borne B2. Es posible conectar una resistencia
de frenado directamente a los bornes B1 y B2. Para el resto de los modelos hay disponible una unidad de frenado opcional.

*2:
*3:

(0-10 V/-10-10 V) o mediante corriente (4-20 mA).

*4:

salida del variador de frecuencia.
Los bornes F1 y F2 del variador de frecuencia pueden excitarse por medio de circuitos externos de seguridad.

*5:

3,7 kW (5 HP) disponen de los bornes -12 V, R2A-R2C y PO-GND.

*6:

(3 HP) disponen de los bornes DO2 y DOE.

Las enfradas programables S1-S8 pueden ajustarse con SW3 a légica positiva (PNP) o a légica negativa (NPN).
La entrada analégica programable 2 (Al2) puede conmutarse con SW2 entre el valor consigna mediante tension

Si no se requiere la funcidn de seguridad integrada, hay que cortocircuitar los bornes F1 y F2 con un puente para activar la

Sélo los modelos de 200 V con una potencia a partir de 2,2 kW (3 HP) y los modelos de 400 V con una potencia a partir de

Sélo los modelos de 200 V con una potencia hasta 1,5 kW (2 HP) y los modelos de 400 V con una potencia de hasta 2,2 kW



SINOPSIS DE TIPOS

| Tipos de 200 V

2 3 5 7,5 10

1 15 20 25 30 40 50 60 75 100 125 150
rascuseat 18 8 42 67 95 26 8 20 o4 a4 48 553 ees o1 et fe

Corriente nominal de
HD® salida (A)

5 8 1" 175 25 33 47 60 73 85 115 145 180 215 283 346 415

Corriente nominal de

salida (A) €
Tension méaxima de salida (V) Trifésica, 200 V-240 V

Monofasicaltrifasica,
200-240 V, 50/60 Hz

Fluctuacion permitida de la
tension

Fluctuacion permitida de la
frecuencia

Rango de tensién de entrada Trifasica, 200-240 V, 50/60 Hz

5%

| Tipos de 400 V

1 2 3 5 75 10 15 20 25 30 40 50 60 75 100 125 150 175 215 250 300 375 425

Potencia do saida (KVA) -----------------------

Corriente nomlnal de
salida (A

34 42 55 92 148 118 150 180 216 260 295 370 450 523 585

Potencia de salda (<VA) ----------------------

Corriente nomlnal de
salida (A

72

41 54 69 111 175 23 31 44 103 145 165 208 250 296 328 435 515 585 585

Tensién méaxima de salida (V) Trifésica, 380 V-480 V

Rango de tensién de entrada Trifésica, 380 V—480 V, 50/60 Hz

Fluctuacion permitida de la
tension

Fluctuacion permlltlda dela +5 %
frecuencia

Observaciones:
.. . o .

1: Sobre la bose. de un motor osmqrono frlfgSlco es*‘?“dm de Tension y potencia del variador de Frecuencia Frecuencia
4 polos. El variador de frecuencia seleccionado tiene que frecuencia de conmu- | de conmu-
tener una potencia de salida mayor que la del motor. tacién en tacion en

*2: El variador de frecuencia A510 viene ajustado de fabrica a Tipos de 200 V Tipos de 400 V AERED || clesiEe
: L. . .- pesado normal
servicio pesado (HD). Para ajustar el servicio normal hay que
poner a"1" el parédmetro 00-27. 2,2 kW (3 HP) 0,75-22 kW (1-30 HP) 2-16 kHz 8 kHz
*3: En la tabla de la derecha se indican los gjustes de fabrica 18,5 kW (25 HP) - 2-12 kHz 6 kHz
de las frecuencias de conmutacién para el servicio pesado. 22-30 KW (3040 HP) | 30-37 KW (40-50 HP) | 2-12KkHz*5 5kHz
Con valores mayores puede resultar necesario reducir la
potencia. 37-75 KW (50-100 HP) 45-130 kW 2-10 kHz *5 5kHz
. . . . (60-175 HP)
*4: En el servicio normal la frecuencia de conmutacion estd
ajustada de fdbrica a 2 kHz. Con valores mayores puede - 160 kW (215 HP) 2-8kHz 3 kHz
resultar necesario reducir la potencia. 94-112 KW
A . . - 2-5kHz 5kHz
*5: En modo vectorial sin sensores (SLV), si la frecuencia de (125150 HP)
salida es mayor a 80Hz, el rango de la frecuencia portadora 185-280 kW
es 2-8 KHz - (250-375 HP) 25Kz 4kHz
- 315 kW (425 HP) 2-5 kHz 2 kHz




DATOS TECNICOS GENERALES

Procedimiento de control U/f, Ulf+generador de pulsos, SLV, SV, PMSV, PMSLV' (fasor espacial PWM)
Resolucién al ajustar la frecuencia Ajuste digital: £0,01 % (-10 °C—+40 °C), ajuste analogico: +0,1 % (25 °C + 10 °C)
Resolucién de frecuencia Ajuste digital: 0,01 Hz, ajuste analdgico: 0,06 Hz/60 Hz
. e
e Iy S — Servicio pesado (HD) 150 % de la corriente nominal durante 60 s, 200 % durante 2 s (ajuste de fabrica)
f p g Servicio normal (ND): 120 % de la corriente nominal del equipo durante 60 s
§  Valoesconsionadeffecuenda  Ohasia +10V, 4hesia Z0mA 10V hasla 10V O benentadadetendepuos
Q
8
% Control de aceleracion/frenado 0,0-6000,0 segundos (los tiempos de aceleracion y de frenado pueden ajustarse por separado)
£ opminUt  iSamescasdersicasUfflasy ldepogramadentoe
o
Par de frenado Aprox. 20 %
Registro de la duracién de conexion y de funcionamiento, historial de fallos para los 4 ultimos errores y estado actual de
Otras funciones error, modo de ahorro de energia, proteccion contra error de fase, frenado DC, tiempo de espera, linea caracteristica de
aceleracion/frenado en forma de S, potenciémetro digital de motor, Modbus, salida de pulsos, indicacion en diferentes
unidades técnicas, seleccion de légica de entrada positiva/negativa
ProteCC[on <':ontra soprecorrlente (©0) La salida se desconecta cuando la corriente excede en un 200 % la corriente nominal del variador de frecuencia.
y cortocircuito de salida (SC)
S - _
§ IFiEliEaen ol seleesgs ¢ Linea caracteristica de proteccion contra sobrecarga eléctrica
2 motor (OL1)
& Protodonconvasobretensin (OV) I molor s datlen s ansn DC el e potenca s major e 4101V (150300 200 YE20YV (1pos e 400\).
()
o
0
g Proteccién contra baja tension (UV) El motor se detiene si la tensién DC del circuito de potencia es menor de 190 V (tipos de 200 V)/380 V (tipos de 400 V).
: _ _
=
e
Proteccion contra sobretemperatura (OH) ~ Sensor de temperatura en el disipador
Indicacion de carga "Charge" El LED CHARGE se ilumina cuando la tensién DC del circuito de potencia es = 50 V.
Lugar de emplazamiento Sélo para interiores (emplazamiento en lugares libres de gases agresivos, polvo y suciedad)
a0 _ _
Q9 .
& ® Temperatura de almacenaje -20-+70 °C
S
S rumecadpemidacelare  maxs%(ncondensacor)
85

Altitud de emplazamiento y resistencia
a vibraciones

Compatibilidad electromagnética relativa a la
susceptibilidad a interferencias (CEM)

Compatibilidad electromagnética relativa a la
emision de interferencias (CEM)

- Conforme a EN61800-3 (CE & RE) y EN61800-5-1(LVD)

Maximo 1000 m, 1,0 x g segun IEC 60068-2-6 (g = 9,80665 m/s?)

Conforme al estandar EN61800-3, los equipos de 400 V a 45 kW pueden ser entregados con filtro CEM montado.

Certificados
wowse
Opciones de extension Encoder de colector abierto (IM), encoder Line driver (IM) y encoder Line driver para motores PM
Observaciones:

*1: Laregulacién vectorial sin sensores PM (PMSLV) estd en fase de desarrollo.
*2: La frecuencia mdaxima de salida depende del modo de funcionamiento. Consultar el manual para mds detalles.
*3: La precision de la regulacion de velocidad depende del tipo de motor y de las condiciones de la instalacion.
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Figura A Figura B Figura C
Tamaiio Dimensiones (mm)
. Grado de .
Figura roteccion construc- Tipos Peso
P tivo w H D Wi1 H1 t d (kg)
A510-2001-H
A510-2002-H
A IP20 Tamafio 1 A510-4001-H3 130 215 150 118 203 5 M5 22
A510-4002-H3
A510-4003-H3
A510-2003-H
A510-2005-H3
Tamafio 2 140 279 177 122 267 7 M6 3,8
A510-4005-H3
A510-4005-H3
A510-2008-H3
A510-2010-H3
Tamario 3 210 300 215 192 286 1,6 M6 6,2
5 =0 A510-4010-H3

A510-4015-H3

A510-2015-H3
A510-2020-H3
A510-2025-H3
Tamario 4 265 360 225 245 340 1,6 M8 10
A510-4020-H3
A510-4025-H3

A510-4030-H3

A510-2030-H3
A510-2040-H3
C IP20 Tamaro 5 A510-4040-H3 284 525 252 220 505 1,6 M8 30
A510-4050-H3
A510-4060-H3

W W
W1

=1 A

o 2 o a R

o
I
T

HL
H

Figura D Figura E



Grado de

AL proteccion

Tamano
construc-
tivo

Tipos

Dimensiones (mm)

w1 H1

t

Peso (kg)

D IPOO

A510-2050-H3

A510-2060-H3

Tamafo 6

A510-4075-H3

A510-4100-H3

344

580

300

560

1,6

M10

40,5

E IP20

A510-2050-H3

A510-2060-H3

Tamafio 6

Ab510-4075-H3

A510-4100-H3

348,5

740

300

250 560

1,6

M10

44

D IPOO

A510-2075-H3

A510-2100-H3

A510-4125-H3

Tamafio 7

A510-4150-H3

A510-4175-H3

A510-4215-H3

459

790

324,5

320 760

1,6

M10

74

E IP20

A510-2075-H3

A510-2100-H3

A510-4125-H3

Tamafo 7

A510-4150-H3

A510-4175-H3

A510-4215-H3

463,5

1105

324,5

320 760

1,6

M10

81

Figura F

Figura G

Grado de

A proteccion

Tamaio
construc-
tivo

Tipos

Dimensiones (mm)

w1 w2 H1

Peso (kg)

F IPOO

A510-2125-H3

A510-2150-H3

A510-4250-H3

Tamafio 8

A510-4270-H3

A510-4300-H3

A510-4375-H3

A510-4425-H3

690

1000

410

530 265 960

1,6

M12

184

G IP20

A510-2125-H3

A510-2150-H3

A510-4250-H3

Tamafo 8

A510-4270-H3

A510-4300-H3

A510-4375-H3

A510-4425-H3

690

1313

410

530 265 960

1,6

M12

194

* Los tamanos 6 a 8 estdn disponibles de forma estdndar en el tipo de proteccién IPO0. Para el tipo de proteccion IP20 se
requieren los siguientes accesorios:

Tamafio 6 JN5-NK-A06
Tamario 7 JN5-NK-A07
Tamario 8 JN5-NK-A08

11



I Tarjetas opcionales para realimentacién de encoder

JN5-PG-O Bornes Descripcion
Vcc Fuente de alimentacién para generador de pulsos: 12 V/5V £5 %, 200 mA
1G24 Punto de referencia comuin para fuente de alimentacién y seiales de
enfrada
A B Z Entrada de senales generador de pulsos (colector abierto)
AO, BO, 1O Salida para monitorizacion de pulsos: Sistema de colector abierto: 24 V, 30 mA
m Para motores IM
m Soporta colector abierto y sistemas de R
controlador de linea diferenciales E Borne de puesTo a fierra
JIN5-PG-L Bornes Descripcion
Vcc Fuente de alimentacion para generador de pulsos: 12 V/5V 5 %, 200 mA

Punto de referencia comuin para fuente de alimentaciéon y sefiales de
entrada

Borne de entrada para sefial de generador de pulsos (tipo de controlador

AANBBNZIN de linea diferencial), entrada nivel RS422

AO, AO \, BO,BO\, | Salida para monitorizacién de pulsos: Tipo de controlador de linea

10,10\ diferencial, entrada nivel RS422
m Para motores IM
m Soporta sefiales de pulso de controlador de .
linea diferencial E Borne de puesta a tierra

IJN5-PG-PM Bornes Descripcion

Vcc Fuente de alimentacién para generador de pulsos: 5V + 5 %, 200 mA

Punto de referencia comuin para fuente de alimentacion y seiales de

enfrada
A A\, B.B\,ZZ\, Borne de enfrada para senal de generador de pulsos (tipo de confrolador
U U\ V.V\, W, W\ | delinea diferencial), entrada nivel RS422

AO, AO \,BO,BO\, | Salida para monitorizaciéon de pulsos: Tipo de contfrolador de linea

10,10\ diferencial, entrada nivel RS422
m Para motores PM
m Soporta sefiales de pulso de controlador de .
linea diferencial E Borne de puesta a tierra

| Unidad de copiado

JN5-CU Caracteristicas

A Transmision de la configuracion de pardmetros de un
variador de frecuencia a ofro.

A Puede emplearse como panel de confrol remoto.

A Conexion al variador de frecuencia mediante cable
RJ45.

| Cable

Adaptador de RS485 (RJ45) a USB (JN5-CM-USB) Caracteristicas

NS Rl A Para el software de PC de TECO.

INS-CM-USB-3 3 metros A Permite el ajuste y el copiado de pardmetros del varia-
dor de frecuencia mediante un PC
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